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.PREDMET A ROZSAH PROJEKTU

Pfedmétem této projektové dokumentace je technologicka elektroinstalace a méfeni a

regulace a dalkovy pfenos dat pro vyse uvedenou stavbu.
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.PROVOZNI PARAMETRY ZARIZENI

Ochrana pted trazem elektrickym proudem

: zivych ¢asti - krytim a izolaci
: nezivych ¢asti - normalni - automatickym odpojenim od zdroje
- doplnéna - dopliujicim pospojovanim, proudovym chrani¢em

Napét'ova soustava : 3BNPE~50Hz, 400V/ TN-S, 2~50Hz, 24V/PELV

Vykonové poméry : P1=91,00 kW B=0,80 Pp = 72,80 kW

Zkratové poméry . Ik neptekroc¢i hodnotu 10 kA

Rozvody silnoproudu  : Médénymi vodici a kabely

Vngéjsi vlivy - Vngjsi vlivy byly uréeny dle CSN 33 2000-5-51 ed.3 a souvisejicich norem
Me¢feni odbéru el.en.  : Neptimé v elektromérovém rozvadéci RE - neni soucasti tohoto projektu

Stupen dodavky el.en. :3

str. 1



Jenet - Rozsifeni a intenzifikace COV, Technologicka elektroinstalace, M+R D.2.11.1 - Technicka zprava

6. POPIS ZARIZENI

6.1. Technologicka elektroinstalace

Napojeni bude provedeno z hlavniho rozvadéée COV RH, umisténého ve velinu.
Havarijni vypinani bude provedeno na rozvadéci a dvéma tlac¢itky SBH u vstupd.

Integrované mechanické pred¢i§téni KMP — RM1 (400V/2,3kW)

Ovladani bude provedeno z rozvadéce RM1. Automaticky bude provedeno spousténi
signadlem z indukéniho pritokoméru na ptitoku (AAl). Rozvadéc je soucasti dodavky
technologie, véetné¢ automatického ovladani a kabeldze. Na RH bude signalizovéana
sdruzena porucha RM1.

Linka odvodnéni kalu LOK — RM2 (400V/9kW)

Ovladani bude provedeno =z rozvadée RM2. Rozvadé¢ je soucasti dodavky
technologie, véetnd automatického ovladani a kabelaze. Chod kalového ¢erpadla (C9)
bude blokovan minimalni hladinou v zasobni nadrzi ZN (SL4.1). Na RH bude
signalizovana sdruzena porucha RM2.

Elektricky navijak pro C2 EN1 — RM3 (400V/0,45kW)
Elektricky navijak pro C3 EN2 — RM4 (400V/0,45kW)

Ovladani bude provedeno z rozvadée RM3/RM4 pouze ru¢né. Rozvadé¢ je soucasti
dodavky technologie, véetné ovladani a kabelaze.

Bubnovy mikrositovy filtr — RM5 (400V/1,53kW)

Ovladani bude provedeno =z rozvadéce RMS. Rozvadé¢ je soucasti dodavky
technologie, véetné automatického ovladani a kabelaze. Na RH bude signalizovana
sdruzena porucha RMS5.

Ponorné michadlo v denitrifikaci D1 — M1 (PM1) (400V/2,5kW)

Ovladani bude provedeno bud z mista (MS1) nebo z RH, pouze ru¢né. Chod michadla
bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci, termistorovym a vlhkostnim relé.
Na RH bude signalizovan chod a porucha michadla.

Ponorné michadlo v denitrifikaci D2 — M2 (PM2) (400V/1,1kW)

Ovladani bude provedeno bud’ z mista (MS2) nebo z RH, pouze ruéné. Chod michadla
bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci, termistorovym a vlhkostnim relé.
Na RH bude signalizovan chod a porucha michadla.

Dmychadlovy agregat pro AN1 M3 (DMa) (400V/15kW/27A) s Gpravou pro FM

Dmychadlo bude fizeno frekvenénim méni¢em. Ovladani bude provedeno z mista
(MS3) nebo z RH, ru¢né nebo automaticky. V automatickém provozu bude dmychadlo
fizeno dle obsahu kysliku v AN1 frekvenc¢nim ménic¢em. Dale budou pfi sepnuti Y2
zvySeny nastavené otacky. Chod dmychadla bude blokovan nadproudovou ochranou
v rozvadéc¢i. Na RH bude signalizovan chod a porucha dmychadla a porucha FM.

Dmychadlovy agregat pro AN2 M4 (DMb) (400V/15kW/27A) s upravou pro FM

Dmychadlo bude fizeno frekvenc¢nim meéni¢em. Ovladani bude provedeno z mista
(MS4) nebo z RH, ruéné nebo automaticky. V automatickém provozu bude dmychadlo
fizeno dle obsahu kysliku v AN2 frekven¢nim méni¢em. Dale budou pti sepnuti Y7
zvysSeny nastavené otacky. Chod dmychadla bude blokovan nadproudovou ochranou
v rozvadéci. Na RH bude signalizovan chod a porucha dmychadla a porucha FM.
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Dmychadlovy agregat pro AN3 M5 (DMc) (400V/15kW/27A) s Gpravou pro FM

Dmychadlo bude fizeno frekven¢nim méni¢em. Ovladdani bude provedeno z mista (MSS5)
nebo z RH, ru¢né nebo automaticky. V automatickém provozu bude dmychadlo tfizeno dle
obsahu kysliku v AN3 frekven¢nim ménicem. Déle budou pfi sepnuti Y1, Y3 a Y8 zvySeny
nastavené otacky. Chod dmychadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci. Na
RH bude signalizovan chod a porucha dmychadla a porucha FM.

Dmychadlovy agregat pro zaskok M6 (DMd) (400V/15kW/27A) s tpravou pro FM

Dmychadlo bude fizeno frekvenénim ménicem. Ovladani bude provedeno z mista
(MS6) nebo z RH, ruéné nebo automaticky. V automatickém provozu dmychadlo
automaticky spina pfi poruse dmychadel M3-M5, do rezimu zalohovaného dmychadla.
Chod dmychadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci. Na RH bude
signalizovan chod a porucha dmychadla a porucha FM.

Ponorné ¢erpadlo ve vyrovnavaci nadrzi VN M7 (C1) (400V/0,75kW)

Ovladani bude provedeno bud z mista (MS7) nebo z RH, ru¢né nebo automaticky. V
automatickém provozu bude d¢erpadlo spinat v zavislosti na vySce hladiny ve VN
S nadfazenym cCasovym spindnim (no¢ni rezim). Chod cerpadla bude blokovan
nadproudovou ochranou v rozvadéci, tepelnou ochranou ve vinuti motoru, vlhkostnim
relé, minimalni hladinou ve VN a pti chodu CS1 a CS2 v obci (dalkovym pienosem dat).
Na rozvadéci RH bude signalizovan chod a porucha.

Ponorné &erpadlo odsazené vody v KJ1 M8 (C2) (230V/0,5kW) s plovakem
Ponorné &erpadlo odsazené vody v KJ2 M9 (C3) (230V/0,5kW) s plovakem

Ovladani bude provedeno bud’ z mista (MS8/MS9) nebo z RH, pouze rué¢né. Cerpadlo
bude fizeno automaticky vlastnim plovakem. Chod ¢erpadla bude blokovan nadproudovou
ochranou v rozvadé&éi a pti chodu CS1 a CS2 v obci (dalkovym pfenosem dat). Na RH bude
signalizovan chod a porucha ¢erpadla.

Ponorné &erpadlo k odvodnéni v KJ1 M10 (C4) (400V/0,75kW)
Ponorné &erpadlo k odvodnéni v KJ2 M11 (C5) (400V/0,75kW)

Ovladani bude provedeno bud =z mista (MS10/MS11l) nebo z RH, ru¢né nebo
automaticky. V automatickém provozu bude ¢erpadlo spinat v zavislosti na vySce hladiny
v zasobni nadrzi ZN. Chod ¢erpadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéd¢i,
tepelnou ochranou ve vinuti motoru, vlhkostnim relé, minimalni hladinou v KJ1/KJ2 a
maximalni hladinou v ZN. Na rozvadéci RH bude signalizovan chod a porucha.

Ponorné &erpadlo 1 v jimce vy&isténé vody JVV M12 (C6) (400V/2,2kW)
Ponorné &erpadlo 2 v jimce vy&isténé vody JVV M13 (C7) (400V/2,2kW)

Cerpadla budou pracovat v rezimu 1+1 s automatickym zaskokem. V ruéné je mozno
¢erpadla spustit v rezimu 2+0. Ovladani bude provedeno bud z mista (MS12+13) nebo
z RH, ru¢né¢ nebo automaticky. V automatickém provozu bude provozni ¢erpadlo spinat v
zavislosti na tlaku v tlakové nadrzi provozni vody TN (SP1). Chod ¢erpadel bude blokovan
nadproudovymi ochranami v rozvadécéi, tepelnymi ochranami ve vinuti motoru,
vlhkostnimi relé a minimalni hladinou v jimce vycisténé vody JVV. Na rozvadé¢i RH
bude signalizovan chod a porucha.

Ponorné &erpadlo ve studni M14 (C8) (400V/2,2kW)

Ovladani bude provedeno bud’ z mista (MS14) nebo z RH, ru¢né nebo automaticky. V
automatickém provozu bude cCerpadlo spinat v zavislosti na tlaku v tlakové nadrzi
provozni vody TN (SP1). Chod c¢erpadla bude blokovan nadproudovou ochranou
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v rozvadéci, tepelnou ochranou ve vinuti motoru, vlhkostnim relé a minimalni hladinou
ve studné. Na rozvadéci RH bude signalizovan chod a porucha.

Recirkulaéni vrtulové &erpadlo v DN1 M15 (C10) (400V/0,75kW) s upravou pro FM
Recirkulaéni vrtulové &erpadlo v DN2 M16 (C11) (400V/0,75kW) s upravou pro FM
Recirkulaéni vrtulové &erpadlo v DN3 M17 (C12) (400V/0,75kW) s upravou pro FM

Cerpadlo bude fizeno frekvenénim méni¢em. Ovladani bude provedeno z mista
(MS15/MS16/MS17) nebo z RH, ru¢né nebo automaticky. V automatickém provozu bude
dmychadlo tizeno dle priatoku na odtoku (MO1) frekvenénim méni¢em, S nadfazenym
¢asovym spinanim. Chod Cerpadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci a
tepelnou ochranou ve vinuti motoru. Na RH bude signalizovan chod a porucha
dmychadla a porucha FM.

Davkovaci stanice s temperaci RM18-20 (230V/0,55kW)

Davkovaci ¢erpadlo koagulantu M18 (D(:?l) (230Vv/0,10kW)
Davkovaci cerpadlo koagulantu M19 (DC2) (230V/0,10kW)
Davkovaci ¢erpadlo koagulantu M20 (DC3) (230V/0,10kW)

Ovladani bude provedeno z RH, ru¢né nebo automaticky. V automatickém provozu
bude davkovaci ¢erpadlo tizeno dle prutoku na pfitoku (AA1) signalem 4-20mA nebo
¢asove. Chod cerpadla bude blokovan nadproudovou ochranou v rozvadéci a minimalni
hladinou v nadrzi koagulantu (soucast dodavky davkovaci stanice). Na RH bude
signalizovan chod davkovaciho cerpadla.

Solenoidovy ventil — provzduSiovani VN Y1 (VEI1) (230V)
Solenoidovy ventil — provzduSiovani D1 Y2 (VE1) (230V)
Solenoidovy ventil — provzduSiovani D2 Y3 (VE1) (230V)

Ovladani bude provedeno z mista (MS21/MS22/MS23) nebo z RH, ru¢né nebo
automaticky. V automatickém provozu bude ventil spinan ¢asové. Sepnuti ventilu Y1
bude blokovano pti sepnuti ventilu Y8. Na RH bude signalizovan zapnuty stav.

Solenoidovy ventil — odtah plovoucich neéistot z DN1 Y4 (VE4) (230V)
Solenoidovy ventil — odtah plovoucich necistot z DN2 Y5 (VE5) (230V)
Solenoidovy ventil — odtah plovoucich necistot z DN3 Y6 (VE6) (230V)

Ovladani bude provedeno z mista (MS24/MS25/MS26) nebo z RH, ru¢né nebo
automaticky. V automatickém provozu bude ventil spinan casové. Na RH bude
signalizovan zapnuty stav.

Solenoidovy ventil — provzdusinovani KJ1 Y7 (VE1) (230V)
Solenoidovy ventil — provzdusinovani KJ2 Y8 (VE1) (230V)

Ovladani bude provedeno z mista (MS27/MS28) nebo z RH, ru¢né nebo automaticky.
V automatickém provozu bude ventil spinan ¢asové. Sepnuti ventilu Y8 bude blokovano
pii sepnuti ventilu Y1. Na RH bude signalizovan zapnuty stav.

Klapka s elektro pohonem — zaskok za M3 MEP1 (KE1) (230V)
Klapka s elektro pohonem — zaskok za M4 MEP2 (KE2) (230V)
Klapka s elektro pohonem — zaskok za M5 MEP3 (KE3) (230V)

Ovladani bude provedeno z mista (MS31/MS32/MS33) nebo z RH, ru¢né nebo
automaticky. V automatickém provozu bude pfislusna klapka oteviena pii poruse
ptislusného dmychadla. Na RH bude signalizovan oteviena a zaviena poloha a porucha.
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Soupé s elektro pohonem — p¥itok do jimky vy&isténé vody MEP4 (SE3) (230V)

Ovladani bude provedeno z mista (MS34) nebo z RH, ruéné nebo automaticky. V
automatickém provozu bude pfislu$na Soupé€ uzavieno pfi dosazeni maximalni hladiny
ve zlabu MBF (SL5) a pti porusSe mikrositového filtru (RMS5). Na RH bude signalizovan
oteviena a zaviena poloha a porucha.

Regulaéni ventil s elektro pohonem — provzdusiiovani VN MEP5 (RP1) (24V)
Regulaéni ventil s elektro pohonem — provzdu$iovani KJ1 MEP6 (RP2) (24V)
Regulaéni ventil s elektro pohonem — provzdu$iovani KJ2 MEP7 (RP3) (24V)

Ovladani bude provedeno z mista (MS35/MS36/MS37) nebo z RH, ru¢né nebo
automaticky. V automatickém provozu bude pfislusny ventil fizen dle hladiny v pfislusné
nadrzi (BQ4/BQ5/BQ6) signalem 4-20mA. Na RH bude signalizovan oteviena a zaviena
poloha a porucha.

POCITANI MOTOHODIN
Motohodiny budou nacitany v rozvadéci MaR DT.

HAVARIJNI SIGNALIZACE

Na rozvadé¢i RH bude opticky signalizovana porucha jednotlivych zatizeni,
minimalni hladiny (JVV, studna), maximalni hladiny (VN, KJ1, KJ2, MBF), minimalni
obsah kysliku v AN1-AN3 a sdruzena porucha. Sdruzena porucha bude signalizovana
akusticky ve velinu. Maximalni hladina ve VN bude opticky a akusticky signalizovana
vV misté najezdu fekalniho vozu.

ROZVADECE, OCHRANA PROTI PREPETI A KOMPENZACE UCINIKU

Rozvadé¢ RH bude skfifiovy s odvétranim (25°C), s moznosti nasavani vzduchu
z venkovniho prostoru. Pro rozvadé¢ stavebni elektroinstalace bude Vv rozvadédi
pfipraven vyvod. Ovladaci skiin¢ budou plastové.

Ochrana proti pifepéti bude provedena kombinovanou pfepétovou ochranou typ 1+2.
Pro zatizeni MaR a ptfenosu dat bude pouzita pfepétova ochrany typ 3.

Kompenzace u¢iniku bude provedena centralné v rozvadéci RH — 21kVAr.

ROZVODY SILNOPROUDU

Silové rozvody budou provedeny kabely CYKY a NYCY, ulozenymi na povrchu
v kabelovych zlabech a trubkach. Mimo objekt budou kabely uloZeny v chrani¢kach v
zemi. Kabely pro napojeni dmychadel fizenych frekven¢nimi ménic¢i musi byt stinéné.

Ovladaci skfin€¢ budou umistény na sténach, pfipadné na zabradli ve vysSce 150cm.
Pfechodové krabice budou umistény ve vysce cca 40cm.

Napojeni dmychadel a rozvadéct bude provedeno kabely pfimo na svorkovnice.
Napojeni ¢erpadel a michadel bude provedeno z ptechodovych krabic kabely, které jsou
Vv jejich dodavce.

Na hotlavé podklady je mozno ptfimo montovat jen elektrické predméty k tomu uréené,
oznacené piislusnou znackou. Ostatni elektrické predméty se musi oddélit od hotlavého
podkladu tepelné izolaéni podlozkou dle CSN 33 2312 ed.2.

Prichody mezi pozarnimi aseky budou utésnény v souladu s platnymi normami.

Uzemnéni a pospojovani bude provedeno v ramci stavebni elektroinstalace.
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6.2. Méreni a regulace, ddalkovy prenos dat

MERENI PRUTOKU

Stavajicim indukénim pritokomérem bude méfeno :
pratok na ptitoku do COV (BQI1+AA1) - okamzity a celkovy
Ridi chod RM1 (KMP) a signalem 4-20mA tidi chod davkovacich ¢erpadel M18-M20.
Induk¢ni snimac je stavajici, na pfivodnim potrubi. Stavajici vyhodnocovaci jednotka
bude pfesunuta. Vyhodnoceni bude provedeno v rozvade¢i MaR DT, propojeni kabelem
JYTY 4x1.

Ultrazvukovym snimaéem hladiny (0,1-1,2m) bude méieno :
pritok na odtoku z COV (BQ2) - okamzity a celkovy

Signalem 4-20mA fidi chod recirkula¢nich ¢erpadel M15-M17.

Ultrazvukova sonda bude umisténa v mérném objektu MO1 (Parshalliv zlab) na odtoku
z COV. Vyhodnoceni bude provedeno v rozvadeéi MaR DT, propojeni kabelem JYTY 4x1.
pritok na obtoku COV (BQ3) - okamzity a celkovy

Ultrazvukova sonda bude umisténa v mérném objektu MO2 (Thomsoniv pfeliv) na odtoku
z COV. Vyhodnoceni bude provedeno v rozvade¢i MaR DT, propojeni kabelem JYTY 4x1.

Rotametry bude méteno :
prutok tlakového vzduchu do VN (BQI11) - okamzity a celkovy
prutok tlakového vzduchu do KJ1 (BQ12) - okamzity a celkovy
prutok tlakového vzduchu do KJ2 (BQ13) - okamzity a celkovy
prutok tlakového vzduchu do D1 (BQ14) - okamzity a celkovy
prutok tlakového vzduchu do D2 (BQ15) - okamzity a celkovy
Rotametry budou umistény svisle na potrubi tlakového vzduchu pted ptisluSnou nadrzi.
Vyhodnoceni bude provedeno v rozvadec¢i MaR DT, propojeni kabelem JYTY 4x1.

MEREN{ HLADIN

Ponornymi spinac¢i budou méteny nasledujici hladiny :
minimalni hladina ve vyrovnavaci nadrzi VN (SL1) — blokuje : ¢erpadlo M7, rozvadéc
RM2 (LOK) a chod CS1 a €S2 v obci (dalkovym pienosem dat)

minimalni hladina v kalové jimce KJ1 (SL2) — blokuje ¢erpadlo M10

minimalni hladina v kalové jimce KJ2 (SL3) — blokuje ¢erpadlo M11

minimalni hladina v zdsobni nadrzi kalu (SL4.1) — blokuje &erpadlo C9 (RM2)
zapinaci hladina v zasobni nadrzi kalu (SL4.2) — zapina c¢erpadlo M10 a M11

vypinaci hladina v zadsobni nadrzi kalu (SL4.3) — vypina cerpadlo M10 a M11
maximalni hladina v zasobni nadrzi kalu (SL4.4) — blokuje M10, M11, hav.signalizace
maximalni hladina ve zZlabu MBF (SL5) — zavira MEP4, havarijni signalizace
minimalni hladina v jimce vyc¢isténé vody (SL6) — blokuje M12, M13, hav.signalizace
minimalni hladina ve studné (SL7) — blokuje M 14, havarijni signalizace

minimalni hladina v nadrzi koagulantu (dodavka davkovaci stanice) — blokuje M18-M20

Tenzometrickymi snimaci hladiny (0-6m) bude méfeno :
Hladina ve vyrovnavaci nadrzi VN (BQ4) - okamzita a celkovy objem
Signalem 4-20mA ftidi regulac¢ni ventil MEPS5, havarijni signalizace max. hladiny.
Tenzometricka sonda bude umisténa ve vyrovnavaci nadrzi. Vyhodnoceni bude
provedeno v rozvade¢i MaR DT, propojeni kabelem JYTY 4x1.
Hladina v kalové nadrzi KJ1 (BQ5) - okamzita a celkovy objem
Signalem 4-20mA fidi regula¢ni ventil MEP6, havarijni signalizace max. hladiny.
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Tenzometricka sonda bude umisténa v kalové nadrzi KJ1. Vyhodnoceni bude
provedeno v rozvadec¢i MaR DT, propojeni kabelem JYTY 4x1.
Hladina v kalové nadrzi KJ2 (BQ6) - okamzita a celkovy objem
Signédlem 4-20mA tidi regulac¢ni ventil MEP7, havarijni signalizace max. hladiny.
Tenzometricka sonda bude umisténa V kalové ndadrzi KJ2. Vyhodnoceni bude
provedeno v rozvade¢i MaR DT, propojeni kabelem JYTY 4x1.

Piesné nastaveni bude provedeno v rdmci zkuSebniho provozu.

MERENT{ 0,

Bude provedeno méfeni obsahu kysliku v AN1-AN3 oxymetry s optickou kyslikovou
sondou. Budou méfeny nasledujici hodnoty :
obsah kysliku v nadrzi aktivace AN1 (BQ7+AA7) — tidi chod dmychadla M3
teplota v nadrzi aktivace AN1 (BQ7)
obsah kysliku v nadrzi aktivace AN2 (BQ8+AAS8) — fidi chod dmychadla M4
teplota v nadrzi aktivace AN2 (BQ7)
obsah kysliku v nadrzi aktivace AN3 (BQ9+AA9) — fidi chod dmychadla M5
teplota v nadrzi aktivace AN3 (BQ7)

Optické kyslikové sondy budou umistény v AN1-AN3 pomoci drzaku. Ridici jednotky
AAT7-AA9 budou umistény na zabradli u AN1-AN3. Vyhodnoceni bude provedeno v rozvadééi
DT. Propojeni fidicich jednotek srozvadééem DT bude provedeno kabely JYTY 4x1.
Signalem 4-20mA bude fizen chod ptislusného dmychadla.

MERENI TLAKU

Tlakovym spinac¢em bude méfen nasledujici tlak :
Ovladaci tlakovy spina¢ v tlakové nadrzi provozni vody (SP1) — ovlada M12-M14

Ptesné nastaveni bude provedeno v ramci zkusebniho provozu.

DALKOVY PRENOS DAT

Dalkovy pfenos dat bude proveden pomoci telemetrické stanice. Na server budou
pfenaseny stavy dle pozadavku provozovatele. Na mobilni telefony provozovatele a obce
budou posilany SMS dle pozadavku provozovatele.

Na telemetrické stanici budou zobrazovany a archivovany informace o prutocich,
hladinach, obsahu kysliku a teploté v aktivacich a provozni hodiny motora.

Z telemetrickych stanic na CS1 a CS2 v obci, bude ptenasen jejich chod na
telemetrickou stanici COV pro zabezpeéeni blokovani chodu erpadel M7-M9. Zpét na
CS1 a €S2 bude pienasen signal max.hl. VN (SL1) pro zablokovani chodu CS1 a CS2.

Nastaveni, sefizeni a uvedeni do provozu zajisti dodavatel telemetrické stanice.

Minimalni pozadavek na telemetrickou stanici DT : 118-DI, 44-DO, 14-Al, 14-A0,
1x SDI, 2x RS485, GSM/GPRS+SMS modul.

Minimalni pozadavek na dalkovy pfenos : chod a porucha RM1, RM2 RMS5, chod a
porucha M1-M20, otevieni Y1-Y8, otevieno, zavieno a porucha MEP1-MEP7, minimalni
hladiny (nadrz koagulantu, JVV, studna), maximalni hladiny (VN, KJ1, KJ2, MBF),
obsah kysliku a teplota v AN1-AN3, pritoky (pfitok, odtok, obtok), vypadek proudovych
chrani¢t, vypadek napajeni (asymetrie a vypadek faze) a signal z EZS.

DALKOVY PRENOS DAT — CS1, €S2 A KOMUNIKACE S ¢oV

Na stavajicich &erpacich stanicich v obci CS1 a CS2, bude provedena kontrola
osazenych telemetrickych stanic a jejich kompatibility s telemetrickou stanici na COV.

V piipad¢ Ze telemetrické stanice osazené na Cerpacich stanicich nemohou piimo
komunikovat s telemetrickou stanici na COV, musi byt vyménény.
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Minimalni pozadavek na telemetrické stanice osazené na CS1 a CS2 : 22-Dl, 8-DO,
8-Al, 1x SDI, 2x RS485, GSM/GPRS+SMS modul.

Minimalni pozadavek na dalkovy ptenos z CS1 : chod a porucha M1 a M2, minimalni
a maximalni hladina CS1, vypadek proudového chraniée, vypadek napajeni (asymetrie a
vypadek fize) a neopravnény vstup (pilit, CS1).

Minimalni pozadavek na dalkovy pfenos z CS2 : chod a porucha M1 a M2, minimalni
a maximalni hladina CS2, vypadek proudového chraniée, vypadek napajeni (asymetrie a
vypadek fize) a neopravnény vstup (pilit, CS2, skiifi pro DT2).

Mimo pienost na server a SMS bude pienagen chod CS1 a CS2 na telemetrickou
stanici COV pro zabezpeéeni blokovani chodu &erpadel M7-M9. Pti dosazeni maximalni
hladiny ve VN na COV musi byt zablokovan chod obou &erpacich stanic CS1 a CS2.

Dale bude zabezpedeno blokovani chodu CS1 pi#i chodu CS2. P#i zvy§eném natoku do
CS1 (nartst hladiny) a blokovani od CS2 bude pfi dosaZzeni nastavené hladiny v CS2
(vy$si nez vypinaci) zablokovana CS2 a povoleno &erpani CS1.

ROZVODY MERENI A REGULACE

Rozvody MaR budou provedeny kabely CYKY a JYTY ulozenymi na povrchu
v kabelovych zlabech a trubkdch. Mimo objekt budou kabely ulozeny v chranickach v zemi.

Pti soub&hu se silovymi rozvody musi byt dodrZzeny odstupové vzdalenosti dle platnych
norem.

6.3. Zavéreéna ustanoveni

Dalsi zptsob provedeni je patrny z vykresové dokumentace.

Veskeré instalace musi byt provedeny v souladu s platnymi CSN.

Ptistroje a zatizeni musi byt v provedeni pro prislusné vnéjsi vlivy.

Pted zacatkem praci musi byt zpracovana realizacni dokumentace stavby.

Za provedeni instalaci zodpovida montazni firma.

Montaz a pfipojeni zatizeni musi byt provedena dle montaznich ptedpisi vyrobcd.

Montazni firma musi dodrzet spravny sled fazi.

Po dokonceni praci musi byt zpracovana dokumentace skutecného provedeni.

Po ukonc¢eni montazi musi byt na zatizeni provedena vychozi revize.

V prostorech zvlast nebezpenych musi zhotovitel stavby a provozovatel dodrzovat
ustanoveni vyhlasky ¢.73/2010Sb.

Piipadné nejasnosti a veSkeré zmény nutno konzultovat s projektantem.

Provedeni elektro rozvodl, pfistroje a zafizeni musi byt v souladu s technickymi
standardy provozovatele.

7. BEZPECNOST A OCHRANA ZDRAVI PRI PRACI

P#i obsluze a praci na elektrickych zatizenich je nutno dodrzovat ustanoveni CSN
EN 50110, ,,Obsluha a prace na elektrickych zatizenich® a souvisejici predpisy.
Pracovnik provadéjici samostatné udrzbu elektrickych zatfizeni musi mit kvalifikaci dle
vyhlasky 50/78 Sb., §6, ovétenou piislusnou zkouskou.

Z hlediska pozarni bezpeénosti je nutné dodrzovat ustanoveni CSN 343085 ed.2,
"Predpisy pro zachazeni s elektrickym zatizenim pfi pozarech a zatopach.
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8. VNEJSI VLIVY

Druh vngjsich vlivii byl uréen v souladu s CSN 33 2000-5-51 ed.3, TNI 33 2000-5-51 a
souvisejicich norem takto:
VNEJSI VLIVY - LISOVNA (25) :
AB4, AC1, AD2-5, AE1, AF4, AG2, AH2, AK1, AL1, AM1, AN1, AP1, AQ1l, AR1, AS],
BA1l, BC3, BD1, BE1, CAl, CB1

CHARAKTER PROSTORU (dle TNI 332000-5-51) - ZVLAST NEBEZPECNY
OCHRANA PRED URAZEM (dle CSN 332000-4-41 ed.3) - DOPLNENA
Zb6na oplachu - AD5 Do vySe obkladu - AD3 Nad obkladem - AD2

VNEJSI VLIVY — MISTNOST PRO KONTEJNER (26) :
AB4, AC1, AD2-5, AE1, AF4, AG1, AH1, AK1, AL1, AM1, AN1, AP1, AQ1, AR1, AS1,
BA1, BC2, BD1, BE1, CA1, CB1

CHARAKTER PROSTORU (dle TNI 332000-5-51) - ZVLAST NEBEZPECNY
OCHRANA PRED URAZEM (dle CSN 332000-4-41 ed.3) - DOPLNENA
Zbéna oplachu - AD5 Do vySe obkladu - AD3 Nad obkladem - AD2

VNEJSI VLIVY - NADRZE (27) :
AB4, AC1, AD3-8, AE1, AF4, AG2, AH2, AK1, AL1, AM1, AN1, AP1, AQ1, AR1, ASl1,
BA1, BC3, BD1, BE1, CAl, CB1

Nad hladinou nadrzi - AD3 Vnitini prostor nadrzi - AD8
CHARAKTER PROSTORU (dle TNI 332000-5-51) - ZVLAST NEBEZPECNY
OCHRANA PRED URAZEM (dle CSN 332000-4-41 ed.3) - DOPLNENA

VNEJSI VLIVY — VENKOVNI :

ABS8, AC1, AD3, AE1, AF2, AG1, AH1, AK1, AL1, AM1, AN2, AP1, AQ3, AR1, AS2,
BA1, BC2, BD1, BE1, CAl, CB1

CHARAKTER PROSTORU (dle TNI 332000-5-51) - NEBEZPECNY
OCHRANA PRED URAZEM (dle CSN 332000-4-41 ed.3) - NORMALNI

V prostorech zvlast nebezpecnych musi zhotovitel stavby a provozovatel dodrZzovat
ustanoveni vyhlasky ¢.73/2010Sh.
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